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Откры тое акционерное общ ество «АБС ЗЭиМ  Автоматизация»
– одно из ведущ их предприятий электротехнической промы ш лен-
ности России. Одним из видов ее деятельности является 
разработка и внедрение «под клю ч» различны х автоматизи-
рованны х систем управления технологическими процессами, 
изготовление ш ирокой номенклатуры  средств автоматизации для 
систем промы ш ленной автоматики.

АБС ЗЭиМ  Автоматизация – одна из клю чевы х структур 
меж дународной холдинговой компании АБС Холдингс, объеди-
нивш ей одиннадцать предприятий на территории России и 
Восточной Европы. АБС Холдингс более 50 лет оказы вает ЕРСМ  
услуги в электроэнергетике, неф тяной, газовой, металлургической, 
горнодобы ваю щ ей и других систем ообразую щ их отраслях 
промы ш ленности.

История АБС ЗЭиМ  Автоматизация началась в 1958 году с вы пуска 
первы х отечественных электрических исполнительны х механиз-
мов. Это направление по-преж нему одно из основны х, и мы  
сохранили в нем лидерские позиции.

АБС ЗЭиМ  Автоматизация разрабаты вает, производит, поставляет 
и обеспечивает сервисное обслуж ивание следую щ их видов 
продукции:
- промы ш ленные контроллеры;
- приборы  контроля и регулирования технологических процессов;
- средства измерения и автоматизации технологических объектов;
- электоисполнительны е механизмы  и приводы  для трубопровод-
ной арматуры;
- комплекты  запорно-регулирую щ ей арм атуры  (задвиж ки, 
клапаны, краны  ш аровы е, дисковы е затворы и др.).

Бизнес АБС ЗЭиМ  Автоматизация основан на эф ф ективном 
производстве и управлении. Значительны е средства вклады ваю тся 
в техническое переоснащ ение, во внедрение самы х современных 
технологий. Приоритет отдается оборудованию  с вы сокой 
степенью  автоматизации от лучш их мировы х производителей. 
Клю чевы м ф актором в повы ш ении эф ф ективности производства 
является действую щ ая ERP-система, обеспечиваю щ ая инф орма-
ционную  поддерж ку при реш ении оперативны х, тактических и 
стратегических задач управления. Активное сотрудничество с 

ведущ ими отечественными научно-исследовательскими, проект-
ны ми институтами и конструкторскими бю ро позволяет поддер-
ж ивать вы сокий уровень разработок и технологических реш ений.

Соответствие системы  качества требованиям ISO 9001:2000 
подтверж дены  сертиф икатами TUV Hessen CERT и EUROCAT 
(Германия).

Вся продукция сертиф ицирована и соответствует регламен-
тирую щ им документам Ф едеральной служ бы  по технологическом у 
надзору и Госатом надзора. Испы тательная лаборатория и 
метрологическая служ ба аккредитованы  Ф едеральны  м агентством 
по техническому регулированию  и метрологии.

АБС ЗЭиМ  Автоматизация постоянно работает над созданием новой 
и соверш енствованием серийной продукции. Специалистами 
завода разработан контроллер исполнительного механизма КИМ 1 - 
электронны й блок, благодаря которому серийны е и вновь 
разрабаты ваемы е электропроводы  приобретаю т новы е качества, 
становятся интеллектуальны ми. КИМ 1 имеет установочны е и 
габаритны е размеры  серийного датчика полож ения и устанавли-
вается  в электропривод на его место.

Ф ункциональны е особенности интеллектуальны х электроприводов, оснащ енны х КИМ 1:

� Управление электроприводом:
   - дискретны ми сигналами;
   - по сети RS-485, протокол MODBUS;
   -аналоговы м сигналом;
   - от автономного инф ракрасного пульта;
  - от пульта местного управления. 
• Дистанционная настройка параметров:
   - от автономного инф ракрасного пульта;
   -по сети RS-485.
� Различны е виды  защ ит:
   - по превы ш ению  тока электродвигателя;
   - по превы ш ению  времени работы  электропривода;
   - по отсутствию  движ ения при подаче команды;
  - по превы ш ению  температуры  двигателя, 
• Легкая настройка привода на арматуру.
� Установка в заранее заданное полож ение по дискретному или 
сетевому сигналу«Авария».
•  Адаптация при позиционировании. КИМ 1 при 
позиционировании заранее отклю чает двигатель, учиты вая 
инерцию  электропривода. Величина ош ибки постоянно 
анализируется, чтобы  корректировать время упреж дения.
•  Контроль превы ш ения момента на вы ходном валу электропри-
вода (при наличии датчика момента).
•  Ф ормирование обобщ енного сигнала «Неисправность».

• Батарея резервного питания, обеспечиваю щ ая работу датчиков и 
индикации в течение 24 часов.
•  Электронная   индикация   наличия  движ ения,    конечны х   по-
лож ений, превы ш ения момента,  неисправности, необходимости 
замены  батареи.
•  М еханический указатель текущ его полож ения рабочего органа 
арматуры.
• Сигнализация о достиж ении рабочим органом арматуры  конечны х 
и промеж уточны х полож ений.
• Сигнализация о превы ш ении момента.
• Установка рабочего органа арматуры  в полож ение «Закрыто» и 
«Открыто» с уплотнением или без него.
• Управление противоконденсатны м подогревателем электронного 
отсека в зависимости от температуры.

о• Диапазон рабочих температур от -40 до +60С.
• Встроенный пускатель.

КИМ 1 имеет несколько исполнений по способу управления:
   - дискретное управление. Управление командами ОТКРЫ ТЬ, ЗА-
КРЫ ТЬ, подаваемы ми на дискретны е входы;
   - аналоговое управление. Управление аналоговы м сигналом 
(0..5мА,0..20мА,4..20мА,0..10В);
   - управление по сети RS-485 с протоколом MODBUS. 
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Традиционная и интеллектуальная техника АБС ЗЭиМ  Автоматизация в 
в автоматизированны х системах управления

    Радиальное управление - управление 
с помощ ью  строенного контроллера 
КИМ 1

     Ф ункции управления приводом передаю тся 
КИМ 1, установленному  приводе. Привод 
связан с системой управления кабелем, по 
котором у передаю тся дискретны е или 
аналоговы е команды  управления. По этому ж е 
кабелю  от привода к системе управления 
передаю тся сигналы  от концевы х моментны х 
вы клю чателей и от датчика полож ения. 
Каж ды й сигнал поступает на отдельны й вход 
контроллера. 
  К данному силовому кабелю  мож но 
подклю чить несколько приводов.

  Команды  управления и инф ормация о 
состоянии привода передается по полевой 
сети RS-485,  используется протокол MODBUS 
RTU.
  Для управления приводами ( до 239 устро-
йств) достаточно провести двуж ильны й 
кабель. Не требуется внеш ний пускатель. 
М иним альное количество используем ы  
кабелей.

- пролож ить многож ильны е кабели для 
передачи сигналов от привода к ш каф ам РТЗО 
и от ш каф ов РТЗО к контроллеру.
- при необходимости местного управления 
пролож ить дополнительны е кабели.
Для прием а, передачи, преобразования 
сигналов о состоянии технологического 
процесса требую тся пульты, щ иты  контроля и 
регулирования.
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Крутящ ий момент, Нм Номинальное время 
полного хода, с

Номинальное значение 
полного хода, обороты

Напряж ение
питание

М ЭО(Ф ) - 40

М ЭО(Ф ) - 250

М ЭО(Ф ) - 1000

М ЭО(Ф ) - 1600

16; 40

40; 100; 250

320; 630; 1000

630; 1000; 1600; 2500

10; 25; 63

10; 25; 63; 160

10; 15; 25; 37; 63; 160

10; 15; 25; 37; 63; 160

0,25; 0,63

0,25; 0,63 220 или 380 В

380 В

380 В

380 В

0,25; 0,63

0,25; 0,63

М ЕХАНИЗМ Ы  И ПРИВОДЫ , ПОСТАВЛЯЕМ Ы Е С КОНТРОЛЛЕРОМ  ИСПОЛНИТЕЛЬНОГО М ЕХАНИЗМ А КИМ 1

М ЭО(Ф )

Номинальны й крутящ ий момент 
на вы ходном валу, Нм

Номинальное время полного хода 
вы ходного вала, с

Номинальны й полный ход вы ходного 
вала, обороты

Е

Исполнения КИМ 1:
ЕА - аналоговое управление;
EД - дискретное управление;
ЕС - сетевое управление.

Напряж ение питания:
К-трехф азное (380 В);
отсутствие буквы  “К” - одноф азное (220 В).

ИНФ ОРМ АЦИЯ ДЛЯ ЗАКАЗА ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫ Х ЭЛЕКТРОПРИВОДОВ И М ЕХАНИЗМ ОВ

Климатическое исполнение и 
категория размещ ения

Год разработки,
последние две циф ры
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ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ И Ф УНКЦИОНАЛЬНЫ Е ВОЗМ ОЖ НОСТИ КОНТРОЛЛЕРА  КИМ 1 

 СОСТАВ КОНТРОЛЛЕРА

Базовы ми элементами в составе контроллера являю тся:
- металлический каркас;
- механический указатель полож ения;
- плата процессора БЦП;
- датчик полож ения (ДП);
- тиристорный пускатель.

Внеш ними устройствами, подклю чаемы ми к контроллеру, могут 
бы ть:

- пульт настройки (ПН2), обеспечиваю щ ий связь с контроллером по 
инф ракрасному (ИК) каналу связи для настройки и управления 
контроллером;
- компью тер, подклю чаемы й по интерф ейсу RS-485, для настройки 
и управления контроллером;
- другой источник управления (промы ш ленный контроллер, пульт 
дистанционного управления и т.п.), подклю чаем ы й через 
дискретны е входы, или аналоговы й вход, или сетевой интерф ейс 
RS-485.

Структурная схема контроллера

  - соединение с компью тером, имею щ им в качестве управляю-
щ его интерф ейс RS-485 и поддерж иваю щ им протокол MODBUS 
RTU.
   - обмен инф ормацией с пультом настройки (ПН2) по инф ракра-
сному каналу связи на расстоянии до 1 м;
   - настройку реж имов и параметров контроллера (дистанционно, 
без вскры тия ЭП) с помощ ью  компью тера или ПН2;
   - управление движ ением ЭП по командам от дискретны х входов, 
аналогового входа задания полож ения, компью тера, пульта ПН2 
или пульта местного управления;
  - индикацию  полож ения вы ходного вала ЭП механическим укза-
телем;
  - индикацию  светодиодами наличия основного питания (ПИТ), 
состояния батареи (БАТ), наличия неисправности (АВАР), дости-
жения крайних полож ений (ОТКР и ЗАКР), перегрузки по моменту 
(М ОМ ).
� Контроллер вы полняет измерение полож ения вы ходного вала 
ЭПс основной погреш ностью  не более 0.8% и вариацией не более 
0.6%.
� Контроллер мож ет получать и обрабаты вать следую щ ие 
входны е электрические сигналы:
   - аналоговы й сигнал с датчика момента на вы ходном валу ЭП;
   - аналоговы й сигнал с позистора – датчика температуры  двига-
теля для контроля температуры  двигателя;
   - дискретны е сигналы  управления ОТКР, ЗАКР, СТОП, АВАРИЯ;
   - аналоговы й сигнал задания полож ения.
� Контроллер мож ет вы давать следую щ ие вы ходны е 
электрические сигналы:
   - дискретны е сигналы  состояния виртуальны х концевы х, проме-
жуточны х и моментны х вы клю чателей;
   - дискретны е сигналы  индикации состояния «Неисправность», 
«Готовность», «М естное упрваление» ;
   - аналоговы й сигнал полож ения вы ходного вала ЭП.
� Контроллер мож ет контролировать ток двигателя и отклю чать 
двигатель при перегрузке.
� Контроллер мож ет вы полнять защ иту электропривода по моменту 
на вы ходном валу (при наличии датчика момента).
� Контроллер мож ет вы полнять защ иту двигателя электропривода 
от перегрева (при наличии датчика температуры  двигателя).

Электрическое питание 
Контроллер питается тем ж е напряж ением, что и электропривод 
(ЭП):
   - от одноф азной сети переменного тока с напряж ением 220 В и 
частотой 50 Гц. Допустимое отклонение напряж ения питания от +10 
до - 15%, частоты: от + 2 до - 2%;
   - от трехф азной сети переменного тока с напряж ением 380 V и 
частотой 50 Гц. Допустимое отклонение напряж ения питания от +10 
до - 15%, частоты: от + 2 до -2%;
Потребляемая мощ ность контроллеров:

М асса контроллера, кг, не более-1,5.
Контроллер обладает свойством энергонезависимости: при 
пропадании питания все настройки сохраняю тся и при 
возобновлении питания контроллер продолж ает нормальное 
ф ункционирование.

Ф ункциональны е возможности
� Ф ункциональны е возмож ности контроллера определяю тся:
   - программны м обеспечением,
   - подклю чением дополнительны х ф ункциональны х узлов, нали-
чие которых долж но бы ть подтверж дено соответствую щ ими па-
раметрами настройки.
� Контроллер обеспечивает:
   - контроль собственного ф ункционирования (самоконтроль) и 
исправности ЭП и арматуры;

 

 

БЦП УСС УСП

УАВ

СК

ДТ ДМДП

ПН2

НЭ

Питание

380В/220В

Дискретные

 

входы и выходы

Аналоговый

 

вход и выход

Концевые выключатели

Выход «Неисправность», 

Обмен по RS-485

X1

X22

X2 X3

X18

X20

X19

X21

X6X5X4

Е

М

Питание
380В/220В

«Готовность», «Местное»



Ф ункциональная электрическая схема управления механизмами М ЭО и М ЭОФ  с контроллером интеллектуального 
механизма КИМ 1 с сетевы м управлением.

*Вместо контроллера КРОСС-500 производства ОАО «АБС Автоматизация» мож ет бы ть применен другой тип контроллера, поддерж иваю щ ий протокол 
MODBUS.

Ф ункциональная электрическая схема управления механизмами М ЭО и М ЭОФ  с контроллером интеллектуального 
механизма КИМ 1 с аналоговы м управлением «позиционер».  

*Вместо контроллера КРОСС-500  производства ОАО «АБС Автоматизация» мож ет бы ть применен другой тип контроллера.
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Ф УНКЦИОНАЛЬНЫ Е ЭЛЕКТРИЧЕСКИЕ СХЕМ Ы  УПРАВЛЕНИЯ М ЕХАНИЗМ АМ И С КИМ 1



ОТЗЫ ВЫ  КЛИЕНТОВ

25.04.2008_№ _2739___
На №  ______от__________

«Отзыв по результату работы  М ЭО-630/10-0,25ЕА с КИМ 1»

         В ноябре 2007 года на второй секции вертикального аппарата участка вы щ елачивания глиноземного цеха бы ло установлен 
исполнительны й механизм М ЭО 630/10 с приставкой КИМ -1 с аналоговы м управлением. М еханизм сочленен с регулирую щ им органом 
(пробковы й кран Ду 150 мм), работа цикличная «открыть», «закрыть», в зависимости от величины  накопления белитового ш лама в 
секции аппарата. Управление происходит логическим контроллером «ЛОМ ИКОНТ». За данный период сбоев в работе или вы ходов из 
строя исполнительного механизма не наблю далось. М еханизм полностью  удовлетворяет поставленной задаче.

Начальник служ бы  КИПиА                                                                                                              Попов Виктор Александрович
Тел.: (81366) 94-087

Ф ункциональная электрическая схема управления механизмами М ЭО и М ЭОФ  с контроллером интеллектуального 
механизма КИМ 1 с дискретны м управлением.

*Вместо контроллера КРОСС-500  производства ОАО «АБС Автоматизация» мож ет бы ть применен другой тип контроллера.
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АБС ЗЭиМ Автоматизация
Россия, 428020, Чувашская Республика,
г. Чебоксары, пр. И. Яковлева, д.1
тел.: (8352) 30-51-21, 30-51-48
факс: (8352) 30-51-11, 20-15-49
e-mail: adm@zeim.ru, sales@zeim.ru
www.abs-zeim.ru

Техническая поддержка
тел.: +7 (8352) 30-52-13
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